
武汉理工大学研究生国际化课程资助申请表

	授课人姓名
（中、英文）
	尼古拉斯
	性别
	男

	
	Nikolas Xiros
	年龄
	42

	国    籍
	希腊
	最后学历、职称
	博士、副教授

	联系电话
	(+1) 504 280 3130
	E-mail
	nxiros@uno.edu

	工作单位

及研究领域
	新奥尔良大学船舶与海洋工程学院 轮机工程自动控制领域

	授课人在国内、外学术影响及地位（详情见附件）
	Nikolas Xiros教授出版了《Robust Control of Diesel Ship Propulsion》的书，发表与拟授课内容相关的文章21篇，其中11篇被SCI、EI检索，曾经在希腊和美国多所名校任教，现在在新奥尔良大学船舶与海洋工程学院承担本科生及研究生轮机工程、电力系统设计、自动控制等方面的教学研究任务，同时还是美国机械工程师学会成员，ASME动力学与结构和系统控制技术委员会成员，造船工程师学会成员，希腊技术商会成员，机器人领域杂志审稿人，希腊注册专业工程师等，是国内外轮机工程领域公认具有比较重要影响力的学者。

	拟来校日期
	2013年7月1日
	拟授课名称
	轮机仿真及控制技术

	课程性质
	专业选修课程
	课程类别
	学术硕士

	拟授课

学时学分
	20学时1学分
	受益学生

专业、人数
	轮机工程、70

	拟使用教材及出版机构、时间
	Robust Control of Diesel Ship Propulsion. (Xiros, N.I.). Springer-Verlag, London, UK. 2002

	课程负责人

姓      名
	陈辉
	最后学历、职称
	博士、教授

	课程负责人

所在学院专业
	能源与动力工程学院轮机工程专业

	授课安排

（时间、地点、授课方式、考评方式）
	2013年7月1日至7月5日，余区图书馆一楼会议室，上午9：00至11：30讲课，下午14：30至16:30分组讨论，采用讲授与研讨相结合的方式授课，考评方式为考察学生小组讨论的表现以及课程结束后一周内所提交的论文质量

	授课内容
	1. 柴油机热力学基础
2. 应用控制工程
3. 主机PID调速器
4. 柴油机工作过程数值计算及建模

5. 船舶推进系统的状态空间模型及控制

	申请理由（先进性、独创性、特色化）
	    调速系统是船舶主机遥控系统的核心组成部分，目前国内外先进的船舶主机调速系统大多采用了数字式调速器，使主机遥控向“智能化”方向发展。常规的PID控制最主要的问题是参数整定问题，一旦整定完毕，在整个控制过程中将是固定不变的，而在实际系统中，由于过程中会出现状态和参数的不确定，系统很难达到最佳的控制效果，严重的话可能导致系统的不稳定。Nikolas Xiros教授一直致力于鲁棒PID控制系统的研究，并且取得了较大的研究成果，他的授课能够使轮机工程专业的研究生了解鲁棒PID控制在船舶主机转速系统中的应用，使得学生对主机转速系统的控制有更加深刻的认识，对于他们进行独立的研究以及撰写论文有着巨大的帮助。同时，本课程拟采用讲授与研讨相结合的方式进行授课，上午Nikolas Xiros教授借助PPT对研究生进行面对面的授课，下午则采取分组讨论的方式使学生消化当天Nikolas Xiros教授所讲的内容，并提出不懂的地方以及自己的理解。本课程全程采用英语进行授课和交流，努力提高每位学生使用英语进行专业问题沟通的能力。

	专家推荐意见

 （签名）            年    月    日

	学院（中心、所）审核意见

                                负责人（签名）          年    月    日

	研究生院审批意见

负责人（签名）          年    月    日


备注：1.课程性质是指公共学位课程、专业学位课程、专业选修课程或实践教学环节；课程类别是指博士、学术硕士、专业硕士。

      2.申请表双面打印，一式三份；一份存研究生院，一份存学院，一份存课程负责人处。

